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Resumen

El procedimiento usual para optimizar el disefio de un sistema, consiste en realizar un modelo matematico
del mismo, resolverlo sucesivamente ajustando los parametros de disefio y evaluando el objetivo de
optimizacion hasta encontrar el mejor. Para ello se recurre a métodos numéricos como el Nelder-Mead o
algoritmos genéticos, entre otros. En muchos sistemas el modelo matematico es muy complejo o sujetos a
errores, cuando se aplican simplificaciones o los parametros son inciertos. Este es el caso de la interaccidn
de estructuras con fluidos, donde la solucion de los modelos para una iteracion de la optimizacidon puede
durar varios dias, haciendo impracticable un proceso de optimizacion. La alternativa que presentaremos, es

reemplazar en este proceso el modelo matematico por un experimento automatizado. El experimento [mecemedetadnons]
sobre el sistema a optimizar debe poder repetirse pudiendo modificar los pardametros de disefio en linea. [Eemedred |
En esta charla presentamos la investigacion que se esta realizando en la Universidad de Magdeburg en esta .
direccidn. Particularmente mostramos el caso del control ciclico de pitch en una turbina de eje vertical para A%
energia mareomotriz y la propulsion de un pez robot con actuadores piezoeléctricos.
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